flexfactory.

reinvent feeding

anyfeed™ SXM100

Universelle, programmierbare Schuttgutzufuhrung

|deal fur Teile:

Y Innovative, hochflexible ZufUhrtechnologie fur alle
Roboter

)y Hochste VerfUgbarkeit durch automatische
Fehlerkorrektur

) Minimale UmrUstzeit bei Produktewechsel
) Automatische Teileentleerung per Knopfdruck

Yy Minimaler Platzbedarf -ein anyfeed™ ersetzt mehrere
konventionelle Zufuhrungen

y Ausserst schonendes Teilehandling
) Erganzen neuer Teile erfolgt im Handumdrehen
) Einheitliche Kommunikation mit allen Modellen

) Einfacher Service durch identische servo-elektrische An
triebe in allen Modellen

Anwendungsbereich:

Montage, Pruftechnik, Verpacken/zZahlen, Beladen von
Maschinen

Systemanforderungen: erganzend zum gewahlten anyfeed™ Modell, werden fUr eine
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flexible Zufuhrldsung folgende Komponenten bendtigt: Roboter mit Greifer, Visionsys-
tem (wir empfehlen feedWare CX / Cognex In-Sight von flexfactory), Beleuchtung,
Grundplatte fur den Aufbau aller Komponenten, Roboter Applikation fur den Bewe-

<30mm <0.15mm <159 5-45 °C

gungsablauf und den Datenaustausch. Roboter-Vision-Feeder.
Trocken

Roboterzufiihrungen

anyfeed™-Flexible Zufiihrungen fir jede
Teilegrosse

anyfeed™ st eine Produktelinie programmierbarer
Zufihrungen und Visionldsungen fur Schuttgutteile

Allen Modellen gemeinsam ist dasselbe Funktions-
prinzip, die integrierte Steuerung mit einheitlicher
Kommunikation, schnell auswechselbare Forderplat-
ten, der integrierte Bunker und die Schnellentleerung
fur den raschen Produktewechsel.
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von 1bis 120 mm fur alle Roboter und Anwendungen.

feedware™ CX-Softwarelésung

Nahtlose Verbindung von Cognex In-Sight, anyfeed™ und einem beliebigen
Roboter

Das ist die ideale und bewahrte Losung, um jedes anyfeed™ Modell mit einem beliebigen
Roboter schnell und unkomepliziert in ein komplettes Zufihrsystem zu verwandeln.

Der anyfeed™ transportiert auf Befehl der feedWare CX Teile in das Pickup-Window. Die
daruber installierte Cognex In-Sight-Kamera erkennt, welche Teile richtig liegen und Gber-
gibt der Robotersteuerung die Abgreifkoordinaten. feedWare CX Uberwacht permanent
die Situation der Teile und sendet Steuerbefehle an den anyfeed™, um weitere Teile fur
den Roboter verfugbar zu machen. Das Teach-in der Teile, die Parametrierung des Forder-
verhaltens und die Roboter-Vision-Kalibrierung erfolgen ebenfalls durch feedWare

CX. flexfactory liefert das volle Paket mit einer auf Inre Anwendung abgestimmten Cognex
In-Sight-Kamera plus Objektiv sowie der passenden Beleuchtung. flexfactory unterstutzt
Sie beim Teach-In der Teile, bei der Optimierung des anyfeed™, bei der Kalibrierung von
Roboter und Kamera sowie bei der Anbindung der feedWare™ CX an den Roboter.
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Teilebezeichnungen

Entleerkappe Schiittgutbunker

Entleerkanal

Abgreifbereich

Férderplattform mit
Umrandung

Backlight

Gehduse mit Antrieben

Interface Panel ( R$232)
Grundplatte mit Befesti-

gungslocher

Elektrische Anschlisse - anyfeed SXM100 (IF2011)

Bezeich- Funktion Anschluss- Pin Belegung Kabel
nung typ
i) Motor D-Sub-M A1 24VDCin Nr.1 (rot)
Power 2+5,
Stifte A2 GND Nr.2 (blau)
Schirm R5232
J2 RS232 D-Sub 9, 2 Tx D-Sub 9,
Buchsen 3 Rx Buchsen- J2 \31 !" 1/
5 GND Stecker
Ja Aux /0 D-Sub1s, 1 Trigger out Aux I/O

Buchsen 4 GND

[9)]

GND Ja ®; -) Y

6 24VDC out

24VDC Input

n #BFO)»
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7 24VDC out
8 Pick in

14 Error Drive 1

Anschlusskabel ist nicht
im Lieferumfang enthalten

15 Error Drive 2



Technische Spezifikationen

Bunker-Kapazitat

Beleuchtetes FOV

Abgreifbereich

Unebenheit Abgreifbereich
Repetiergenauigkeit Forderplattform in z
Zul. Gewicht in der Abgreifflache (FOV)
Auflageniveau (Teile)
Umrandungshéhe

Lichte Hohe Entleerkanal

Anschluss Spannung

Typischer elektrischer Verbrauch
Druckluft

Exzentrizitat Forderplattform

Exzentrizitat Bunker
Kommunikations -Schnittstelle
Antrieb
Umgebungstemperatur
Luftfeuchtigkeit

Feedergewicht

Materialien Standard

Gehause mit Antrieben
Forderplattform
Umrandung Forderplattform
Bunkerbehalter

Forderflache

Datenblatt anyfeed SXM100 -
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3dm?3

100x134 mm

134 cm?(10x13.4cm)
0.3 mm

+ 0.05 mm

500 g

171 mm

28 mm

34 mm

24 V/ 10 A

100 W ( abhangig von der Betriebsart)

+ 2 mm (Maximalanschlag vorn - aus Grundstellung)

+2mm

RS232 ( DSUB9 Buchse)

2 burstenlose Servomotoren 130W
5-45 °C

95 % nicht kondensierend

18kg

WN 1.4301
WN 1.4301
WN 1.4301
WN 1.4301

POM-C Natur

Seite 3



Buipaay Juanuial

‘AJoloe)xa))

0OLWXSw.Pa3jAue

bunuydiazag

040-000-006

N DAY

__u_emn_,._emﬁ/

ww ul asselp 9||V

i \

00T

EEET

6€

0565 28ue|sBundilsajag uiw

\\\\\\\\ \\\\

281azuesniels a1l
2SSN|YISUY 2YIsLPa|3

p LT

|eueyIaaug

0cT

e
1
1
[solo] - e | n
H ~
8 |- _ /I,
] L]
i
|
o - L )
o i
- 7
00t ' puemzinyag
69
uagneJyosssdundilsajeag SN Xi
e o
° °
. , ! Q3
[ .
01 0gs

0Lt

Seite 4

Datenblatt anyfeed SXM100 -



